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I- Présentation et caractéristiques techniques

1- Présentation :

La valise LS-PIC1 est une maquette de développement PIC 16Fxxx permettant I'étude sur des
différentes type de microcontréleur PIC (microchip ) forme PDIP :

a- PIC de 18 broches ( 16F84, 16F628, 16F88....)
b- PIC de 28 broches ( 16F876..)
c- PIC de 40 broches (16877 ...)

Elle est principalement composée de :

a- Trois cartes de développement (PIC 18, 28 and 40 broches)
b- Programmateur Microchip PicKit 2

c- Deux Interface entrées TOR (12 interrupteurs et 16 boutons poussoirs : 12 NO et 4 NC )
d- Interface sorties LED

e- Interface de puissance avec relais

f- Interface opto-coupleurs

g- Carte LCD 1602

h- Carte afficheur 7 seg

i- Carte d’entrée analogique (utilisation de module CAN)

j~ Clavier matriciel 4 x 4

k- Carte d’interfagcage RS232-USB (TX et RX)

I- Plaque d’essai large

2- Caractéristiques techniques
» Tension d’alimentation : 220ACV+5% 50Hz

» Tension d’alimentation des circuits : +5VDC
» Puissance de 'ensemble : 5W

» Environnement : température -10°C~+60°C Humidité <90 % (25°C)
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3- Les modules principaux

3-1- Schéma électrique de carte développement ( 18 broches ) :

PIC16F6284
P2 VPI1OE VD3 U3 PIC16F628A
1 VEE 2 VD3
VT 3 T 3
5. : 3PA0 1T maoaNo RBOINT b SPo0
GHD 4 IPAL 1 e IFE1
3 5GDIPET 104 AT RALFANT RE1RXDT [ 3
T e RAYANYVEEF RBYTX/CE 4<tg—5es s
S IPAs 5% RASANICMPL RBICCPI [<g=i=ms
= = Ipas =T RA4TOCELCMPI RE4PGM [
oy g »'%Iﬁb RASTMCLEVVEP EB35 (exe=
5 a5 12| BASOSCHCLEOURBGTIOSOTICKLPGC 4<% e,
3 iz A3 18 RAT/OSCUCLEIN BETTIOSLEGD [ &
b ] I:I X32 o
i o B
VB3 SEI cl c1z i i o
e 20 20 -
| GND3
EESET T 1, 104] |13
T ||| 1
VD3
>

IVec 3RAD

3-2- Schéma électrique de carte développement ( 28 broches : 16F876 ) :

PICISFETAA .
] e 32
PIC16FETEA & ;
2 1= I_-u- ::. - E
P4 VPIIOE VD2 2
[vER i T :
! WD 23322 Ezhd 2 =
: [GFD €14 pEepy <<=d =
i BGD 9RET 104 2 &§h =2x0=
; [PGC 2886 M ETR R g 40 43
s 23 z
2 i f= = A
= = 2
= 4 =
= i o <
20 20 ; -
- = A
@ 0F 22 8
RESET = et £y =@ £
GHD?2 Saner D | e i r
-, GUOWE @ (W iA i £ £4 w r
oy ”L*" EE&g Qg [ = o > E z
A F.y i & = el
Y3 Rl _ A i | o £ = 5
e = o £ o
GNDZ & —ley s b T
& ) R = 33 54 IRCE IRCT
GND2 GND2
= VD2
i 5 sk i < =y i " % W
= = = = = = = = = =
‘R | | =] I | r i~ r (=] i
5 =i ™ [ = - = o R
g - = < = = g o f # = ...
= = ®= i B B ' (s ] P = 1=
7 P
MGND  2Vee 45 48 17 43 JRECO IJRCI 49 50 51 52
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EVce

3-5-

EEYS

Interface des sorties LED :

GNDE

-...':k LED1 1,,:-\ LED2 Q\ LED3 1.'5 LED4 w..\"‘\k | LEDS5 -.,::'\ LEDG \..':\ LEDT a.,:'\ LEDE

19
3 6K

_:[_

3-6-

n 12

ElDrv ElCom K1-O

RI11
BRI
RINLC

P20
36K

|

71 24
36K 36K
-

LED2 WL ——

'_.
]
)
3

Lr

™

D18 LED1?

-
=

LED2

Interface de puissance avec relais

by RIC

El

I3 14
E1-C

E2Dmv K2Com

Description: Relais 5v-220 10A
Un relais électronique est un interrupteur qui se commande avec une tension continue de faible
puissance. La partie interrupteur sert a piloter des charges secteur de forte puissance (jusqu’a

10A couramment).

120

;

B

3 BRI

K2

RI2I

RI2C

K0 EIC

Fiche technique Model: SRD-5VDC-SL-C :

I
36K

WLT ——
i

ah

LEDE WILE ——

LEDT

LED21

RI4CH

13
A% R14C
VIl
: |I'

E3Dmv K3Com K3-0 E3-C EADmv E4Com E4-0

NoOoOk~WND =

Coil voltage: DC 5V
Coil resistance: 70Q ~ 80Q
Contact resistance: 100Q Max

Operation time: 10msec Max

Release time:

5msec Max

Operating current: 43mA ~ 46mA
Release current: 15mA ~ 18mA

8. Pin: 5Pin

9. Insulation resistance: 2100M (Ohm)

10.Between coil & contacts: AC 1500V 50HZ
~ 60HZ/min

11.Between contacts: AC 1000V 50HZ ~
60HZ/min

12.Rated load:: 10A 250V AC / 10A 125V
AC/10A 30V DC/10A 28V DC
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Branchement du relais

;3 COM Symbol

1Co

Coil
2k {4
5 Normally
Open (NO) COM
3
Coil T .
L Fx‘ormfa?l»,r
Open (NO)

3-7- Interface d’isolation galvanique (opto-coupleur TLP521-4 )

Le TLP521-4 est un isolateur traversant couplé optiguement dans un i T
boitier DIP 16 broches L'isolateur se composent de diodes émettrices de } =3 léil_

lumiere infrarouge et de photo transistor NPN silicium. Cet isolateur est
largement utilisé pour les terminaux informatiques, les contréleurs de 3E}3K_j14

systeme industriel, la transmission du signal entre les systémes de

e 7 m? e o7 D7 o7 o7 o7 Jo7? D7 Jo7
D7 /q\E? AIDT IO D7 S DT N AIDT N T I SATDT N AIDT NSO
Ul uz U3
! -y ! ad . ! -y o X e W W N W wt e
o mn, ko e, nE g, mE . n, 5, =, =5,
M b bl [Ph ok b Dbl [Bh kb o

SJD2 D4 AN DE N DE DT O NDT N DT S N DT ND? A NDT S NDT N0
D1 ID3 D5 m7? ? D? D? o? D? 7 m? In?
TLP521-4

200 115

4 113

différents potentiels et impédances. 5':} 5 I{:Hz
&6 111
Un ratio élevé de transfert de courant de 50%
70 —10
Haute tension d'isolement de 7,5K ‘_+_ = 3§
8]— e

YV V.V V V V V

BVCEOQ élevé de 55V(min)

Reconnu UL E91231

Sélections personnalisée électriques disponibles
Courant If (Forward) de 50mA

Quad canaux
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Applications
> Industrie, Test et Mesure, Traitement du Signal
3-8- Carte LCD 1602

LCD-1502
Pl LCD1s02
VCLCp  LOE e B e S D
D LCD Al i
Z|0|=lwlz| |BE[=HEZ
o o] bt e - 12 6] [ ] ] [ [
]
i = —_ it
Z = o ]
= & & a
GND DB{ DE1 DB2 DE3 DB4 DES DBS

3-9- Carte afficheur 7 seg

Dic DP

B35 R3O
770 270
g & a
D51 Dpy Blue-CA D52 Dpy BlueCA D52 Dpy BlueCA D54 Dpy BlueCA
Da 7 ik Da 7 e Da 7 e Da 7 A
b & ; A £ Db & ; P Ob & ; PR b & ; P
D 4] . : Dc 4| Dc 4|, : D 4 |, :
Ddi_ 2| g Ddi_2 | Ddi_ 2|3 Ddi_ 2 |3
De . De 1|, De 1. De 1|,
Df 0. DE_ 9 | . DE 9 | . Df 0 |,
z 10 s D= 10 s Dz 10 s Dz 10 o
P s | Bp pP 5 | 5, P 5| 5, I
ro1 B4 Qs ap; RS o
51K S1E
VDA VDA
VDA
<4 —_ =y -
(] | [ [l
m1 D2 D4 D5
3-10- Clavier matriciel 4 x 4
51 52 53 =4
[ . e . [ . [ . ViCC
—a D—| — D_l —a —e Djj‘:‘\:l -1
X1
55 56 57 52
=== == =9 === ===
— D—| — Oﬁ — Dﬁ p—< Gﬁ _K_"[:
32
59 510 511 512
—_— — —_— —_—
*—o p—a *—o ]
] 1 1 MW =<
X3
513 514 515 516
Z Z Z Z X4
EY1 EY2 EY3 EY4
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3-11- Carte d’interfacage RS232-USB (TX et RX)

TXu 36K a2
Fiui6k 3]
@Du
= 14 Vish
R GND VEC 2
LT 270 —Ful 2] Top moa lelE
UBRX 270 ——Ew? 3] syp pros |13
S+ V3 DIR# b3
¥4 17MHz D- it Al Dw‘; 11
4 40 AL ] o EE ey
T | el Bes
o s - X0 CTSE |
20 0 103
GNDu
G GNDm
T Vish e
a1
Ul L ﬁ
RS 106 104
GHNDU
Push =
USE GHDu
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Il-
1- ETAPE DE PROGRAMMATION :

o e e e e = e e e = e =

>
«Q
o
-
=
=
3
®

Programme \
Traduction de I'algorithme en un
programme en language évolué (Pascal )
En utilisant compilateur MIKRPASCAL

Compilation
Transformation du programme en
language machine et génération du ficher

(-hex)

/ Chargement \

Charger le ficher (.hex) dans la mémoire
de microcontréleur en utilisant logiciel
PICKkit 2

%

—

Environnement de programmation :

-

\_

Simulation \

Simuler le fonctionnement sur PC a
I'aide d’un logiciel de simulation
(ISIS..)

ey
Besnitl

J

Mise en oeuvre
Mise en marche et exploitation du
systéme a base de microcontréleur

Formation LS-PIC1 -
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ACTIVITE N° 1: DECOUVERTE DE L’ENVIRONNEMENT DE PROGRAMMATION

TEXTUELLE Ele Edit View | Project | Build Run Took [Help
Lancer le logiciel mikropascal pro et créer un nouveau G5 - {8 # NewProject..  ShifteCrrleht |
projet : . =% Open Project... Shift+Ctrl+ 0
1- Dans le menu principal cliquer sur « Project » %z cogeExplorer | 8 Open Project Group...
par la suite sur « New project » % o ecnt et :
Mew Project Wizard —c— .. .

w;ezlgg‘;ne to the New Project 9 saveprogect

This wizard helps you: £8 Close Project

« Create a new project FE  Close Project Group

» Select the device for your project
» Setup device clock

» Add project files 2- Une fenétre « New Project Wizard »
3 apparait, cliquer sur « Next »
3- Dans le champ « Project Name »
Saisir le nom du projet
Par exemple : activite1, ce nom ne doit pas

Click Next to continue contenir des caractéres accentués ou des
4l 2 espaces.
| f-Back | ﬂextl# ........ MNew Project Wizard @
Step 1: Project Settings:
4- Cliquer sur le bouton
« Browse » et sélectionner un Project Name: activitel A
répertoire sur le disque de votre PC, Project folder: C:\BacST\ 3
ce répertoire contiendra tous les Device Name: P16F628A -
fichiers de votre projet_ Device Clock: 4.000000 MHz
5- Sélectionner le type du 12.00000 5
microcontrdleur : P16F628A ’
6— F|Xer Ia Valeur de |’h0rloge du Enter project name, project folder, select device name ar 6 | device dock (for example: 80.000).
microcontréleur . 4MhZ Note: Project name and project folder must not be left empty.
7- Cliquer sur le bouton « Next »
New Project Wizard [ 17
_ ® Back ©| Mext Cagcel
Step 2: Select files you want to add to project.
Add File To Project:
R 8- Cliquer sur le bouton « Next »
Remove
File Mame
Mew Project Wizard ﬁ

Step 3: Select initial state for library manager:

9

Inchsde Libraries
@ Indude All {Default)

i 8 — ) Include None (Advanced)

@ Back

Selecting all libraries is recommended for beginners.

Selecting libraries manually using Library Manager Library Manager Help
(recommended for advanced users) results in faster compilation.

10

4 Back Cancel
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9_
Mikropascal
10-

New Project Wizard

Cliquer sur le bouton « Next »

|

Step 4: You have successfully created

a new project. Click "Finish” to close a wizard.

.~ ol

11

¥ DOpen Edit Project window to set Configuration bits |

Checking 'Open Edit Project’ option will open 'Edit Project’ window after dosing this wizard.
This enables you to easily setup your device and project.

12

4 Back Finish

Cancel

Edit Project

Cocher la case « Include All » cette option permet d’utiliser les fonctions prédéfinies de

11- Cocher la case « Open Edit Project
window to set Configuration bits »
12- Cliquer sur le bouton « Finish »

Oscillator Selection

[ 1TOSC escillater: 1/0 function on RAB/OSC2/CLKOUT pin, 1O fi |

Watchdog Timer

|pisabled

Power-up Timer

[Disabled

RAS5/MCLR/VPP Pin Function

|Disabled

Brown-out Detect

Low-Voltage Programming

[Disabled

Data EE Memory Code Protection

|Disabled

Flash Program

Memory Code Protection

|Disabled

MCU and Oscillator

MCU Name [P_Lstzsn -

12.00000

Osdllator Frequency [MHz]

Heap

13

Size 2000

Configuration Registers

CONFIG 52007 - OxZ118

14

General Output Settings ...

Load Scheme

Save Scheme

Default

QK

Cancel

13- Assurer les réglages des bits de configurations comme indiqué dans la figure

précédente

14- Cliquer sur le bouton « OK »

7t Start Page [E2 || || actvite1.mpas @I—_

10
=

Formation LS-PIC1 -

program activitel;

15

Var
ED : sbit at RARD_bit:
El : =2bit at RAl bit:
E2 : sbit at RAZ bit:
E3 : sbit at RAS _bit:
S0 : =2bit at RBO_bit:
51 : =sbit at RB1_bit:
32 : s=sbit at RBZ_bit:
S3 : =hit at RB3_bit:
bagin
TRISA:—S$FF:; // port A entrccs
TRISE:=5F0; // RBO a4 REIF sorties
CHCOM :=507; )/ désactivation du comparateunr
while trues do
begin
iS0:= E0 XOR E1;
iS1:— E1 HOR E2;
ész 1= E2 NOR ES:
isgz:= E3;
-cnd;
end

www.tunisie-didact.com




15- Saisir le programme ci-contre
16- Compiler le projet et vérifiez que la compilation a réussi : message «Compiled
Successfuly » dans 'onglet messages.

Messages Quick Converter

¥ Errars Warnings ¥ Hints
Line Message No. Message Text
1 1015 Hint: Compiling unit "C:\BacST\activite 1. mpas™
21 1010 1 6 Hint: Unit "activite 1.mpas” has been recompiled
1] 134 Compiled Successfully
1] 139 All files Compiled in 47 ms

17- Lancez le logiciel « ISIS » et saisissez le schéma de simulation.

18- Dans la fenétre « Edit Component » indiquer le nom et
le chemin du fichier .hex
19- Régler 'horloge a 12MHz

Edit Compenent ‘ @l&]
U1
]g: RA7/IOSC1/CLKIN RAO/ANO [ ] a Component Beference: |U‘I Hidden: m
RA6/0SC2/CLKOUT RA1/AN L 1) Component Yalue: [FIC1EFB284 Hidder:
in RA2/AN2/VREF Help
RAS/MCLR RAB/ANS/CMP1
RA4TOCKIICMP2 ) PCB Package: [piLTe ~[2][Hidear  ~] | Data |
RBT/BR%II’\EI)TF :3 2 Program File: |activiteT.hex E! !Hide Al len Pins
RB2/TX/CK :g S1 Proceszor Clock Frequency: |4MHZ Lt Al 1 8
RB3/CCP1 1 ~. — wancel
RB4 :1? Program Configuration word: 0x3F6E 1 9 de Al j
RBS
RB6/T10SO/T1CKI :15 - S2 Advanced Properties:
RIS —n Fandomize Program Memaorny? j |N0 j |Hide All j
PIC16F628A S3
] n Other Properties:

4 |.m

Exclude from Simulation
Exclude from PCE Lapout
Edit all properties as text

Attach hierarchy module

20-Bancher le programmateur PICKIT 2 au PC via le cable USB et connecteur de
programmation de la valise

www.tunisie-didact.com
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23

21- Lancer le logiciel PICkit 2.

22-Cliquer sur 'icbne de Read pour détecter le type du microcontréleur.
23- Dans le menu principal cliquer sur : File... import ... fichier.hex

24- Programmer le microcontréleur PIC16F876A

"'pICkit 2 Programmer - ﬂ

Fil=  Device Family  Programmer  Tools  View  Help

— Midranges5 tandard Configuration
Device: FICTEFE7ES Configuration:  2FCF
Idzer |Dvs: FF FF FF FF
Checksum:  OFCF 05 CoAL: BandGap:
FICkit 2 found and connected. \
FIC Device Found. @ Mlcnn: HIP
YOO Target —————————
|
™ Check 50 -
Read Write J Werify | Erase | Blark Check | [ /MCLRE g
— Program Memory —
22 ¥ Enabled IHE:-: ey :I Source: |H|:une [Empty/Erazed]
ooono 3FFF 3FFF SE FFF 3FFF 3FFF 3FFF JFFF =~
ooos 3FFF 3FFF 3E 24 FFF 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF
noLo IFFF 3FFF SFFF IFFF IFFF IFFF ZFFF SFFF
oola 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF
ooz0 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF

Remarque : le cable ICSP doit étre connecté au PICkit2 et connecteur de programmation de
microcontréleur de cette maniére :
Le fil noir au indicateur de coté PICkit2 de l'autre de partie de connecteur de programmation
prés de la diode rouge

Attention il ne faut surtout pas avoir a la fois une alimentation par PICKit 2

et une alimentation externe : RISQUE DE COURT CIRCUIT ! Et

Formation LS-PIC1 -
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ACTIVITE N° 2: COMPTEUR MoDuULO 10

On souhaite réaliser un compteur modulo 10 en utilisant la maquette de développement
PIC16FXXX conformément au montage suivant :
TSEG-MPX1-CA

SUSE NN NI NN NN NS EEEEEEEEEEEEEEEEE

— C7 — %E : Les segments [Da Db Dc Dd :
15F : De Df Dg] : »
l*CR’iI’S : Vers RBO ...... RB6 :
FEEEEEEEEEEEEESR ‘.....-.....-..
0 | w
L ] .
#MHz 21 05C1CLKIN RBONT |l =
1 oscaiclkouT RE1 |—as
RBZ e
—j: RADIAND RBA/PGM %g
= Ratian RE4
RAZIAM2IREF-ICYREF RBS5 |—aie
R112 2 RAZANIVREF + RBBIPGC
4kT —?— RA4TOCKICT OUT RB7/PGD [—4E C1 vers OV
RASIAN4/SSIC20UT iy
1 RCOMI0SO/TI CK ﬁ R
MCLRVpRTHY  RC1/T1 0SICCF2 L RE7 Q1
RCZICCP ﬁ 5 noe/s SN2607
® RCISTKISCL  E—
RCA/SDISDA 12 1k
MCLR | 16
RCASDO
RCETHCK =L g
RCTIRWDT —& :

PIC1EFETEA

)
.
[

.....

VDD du bloc afficheur 7
vers
+5V du bloc alimentation

] .
---------------------------------------

—

. Reliez C1 du bloc afficheur 7 segments a 0V du bloc alimentation

2. Reliez VDD du bloc afficheur 7 segments a 5V du bloc alimentation

3. Reliez les entrées des segments [Da Db Dc Dd De Df Dg] respectivement aux broches
RBO, RB1, RB2, RB3, RB4, RB5 et RB6 du microcontréleur PIC16F876A.

4. Essayer d’utiliser le gestionnaire d’afficheur 7 segment

Seven Segment Editor @|

Commoaon cathode:

63

Comman anode:
De.ccrdmg Format:=
@ Decimal ‘

Formation LS-PIC1 - www.tunisie-didact.com Page 15




O O

GND RC?7

Programme N°1

Programme N°2

program compteur10;

begin

Trisb:=0;

portb:=0;

while (1=1) do

begin /lsegments [gfedcba]

portb:=192 ; // chiffre 0
delay_ms(1000); // attente d'une seconde
portb:=249; // chiffre 1
delay_ms(1000);
portb:=164; // chiffre 2
delay_ms(1000);
portb:=176; // chiffre 3
delay_ms(1000);
portb:=153; // chiffre 4
delay_ms(1000);
portb:=146; // chiffre 5
delay_ms(1000);
portb:=130; // chiffre 6
delay_ms(1000);
portb:=248; // chiffre 7
delay_ms(1000);
portb:=128; // chiffre 8
delay_ms(1000);
portb:=144; // chiffre 9
delay_ms(1000);

end;

end.

program COMPTEURZ2;

var i : integer;

const chiffre : array[10] of byte =(192, 249, 164,176,
153, 146, 130, 248, 128,144);

begin
Trisb:=0;
portb:=0;
while (1=1) do
begin fori:=0to9do //compteur
begin
portb:=chiffre[i]; // affichage du chiffre
delay_ms(1000); // attente d'une seconde
end;
end;
end.
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ACTIVITE N° 3: GESTION D’UN AFFICHEUR LCD

Soit le montage suivant :

15p 15p
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Programme N°1

Program affi
var LCD_RS
var LCD D5

var LCD_D6
var LCD_D7

var LCD_EN:
var LCD D4 :

chage ;

/| Connections du module Lcd

: sbit at PORTB.0;
sbit at PORTB.1;
sbit at PORTB.2;
: sbit at PORTB.3;
: sbit at PORTB.4;
: sbit at PORTB.5;

begin
LCD_init();

while true do
begin

end;
end.

var LCD_RS_Direction :
var LCD_EN_Direction :
var LCD_D4_Direction :
var LCD_D5_Direction
var LCD_D6_Direction

sbit at TRISB.O0;
sbit at TRISB.1;
sbit at TRISB.2;
: sbit at TRISB.3;
: sbit at TRISB.4;

LCD_CMD(_LCD_CURSOR_OFF);

LCD_out(1,1,,FORMATION PIC');
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ACTIVITE N° 4: CAN - VOLTMETRE

On désire de réaliser un voltmeétre en utilisant CAN et afficheur LCD

Programme

program voltmetre;

var

N : word ;

Cal :real ;

T: word;

valeur_affichage : string[3];
LCD_RS : sbit at portc.0;

LCD_EN : sbit at portc.1;

LCD_D4 : sbit at portc.2;

LCD_D5 : sbit at portc.3;

LCD_Dé6 : sbit at portc.4;

LCD_D?7 : sbit at portc.5;
LCD_RS_Direction : sbit at TRISC.0;
LCD_EN_Direction : sbit at TRISC.1;
LCD_D4 Direction : sbit at TRISC.2;
LCD_D5_Direction : sbit at TRISC.3;
LCD_D6_Direction : sbit at TRISC.4;
LCD_D7_Direction : sbit at TRISC.5;
begin

adcon1:=%10000000;

led_init();
lcd_cmd(_LCD_CURSOR_OFF);
led_out(1,1,'V=");

adc_init();

while true do

begin

N :=adc_read(0);

Cal :=(N*5000)/1023;

T:= word(Cal );
wordToStr(T,valeur_affichage);
lcd_out(1,3,valeur_affichage);
led_out(1,10,'mV’);

delay_ms(100);

end; end.
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ACTIVITE N° 5: MLI— CONVERSIO N
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Programme

program MLI_conversion;
var
K : byte;
N :word ;
begin
PWM1_init(250); / Initialiser le module PWM1 et choix de la fréquence de PWM1= 250 Hz
ADCONT1:=$80; // $8E Configuration des entrées du porta comme entrées analogiques y compris
RAO
PWM1_start; / démarrage du module PWM1
while true do // boucle infinite
begin
N:= adc_read(0); / lecture de la conversion
K:=N/4 ; // calcul
PWM1_set_duty ( K ); // changement du rapport cyclique : le rapport cyclique est K/ 255
end;
end.

ACTIVITE N° 6: INTERFACE UART + LABVIEW

On désire de créer une interface en LABVIEW pour commander un afficher LCD :

VISA resource name String to lcd

vicom1 .:il formation

baud rate (3600)

Write Clear

sto
STOP
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formation
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Programme

program testlcd;
var i : char;
var LCD_RS : sbhit at RBO_bit;
var LCD_EN : sbit at RB1_bit;
var LCD_D4 : sbit at RB2_bit;
var LCD_DS5 : sbit at RB3_bit;
var LCD_D6 : sbit at RB4_bit;
var LCD_D7 : sbit at RB5_bit;
var LCD_RS_Direction : sbit at TRISBO_bit;
var LCD_EN_Direction : sbit at TRISB1_bit;
var LCD_D4 Direction : sbit at TRISB2_bit;
var LCD_D5_ Direction : sbit at TRISB3_bit;
var LCD_D6_Direction : sbit at TRISB4_bit;
var LCD_D7_Direction : sbit at TRISB5_bit;
begin
Led_Init(); // Initialize LCD
Lcd_Cmd(_LCD_CLEAR); /l Clear display
Lcd _ Cmd(_LCD_CURSOR_OFF); /I Cursor off
uart1_init (9600); // init uart
delay_ms (100);
while true do
begin
if (uart1_data_ready() <> 0) then
begin
i:= uart1_read();
if (=13 ) then
lcd_cmd (_lcd_clear);
LCD_chr_cp(i);
end;
end;
end.
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YISA resource name
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